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EGZAMIN DYPLOMOWY INZYNIERSKI — poziom ksztatcenia S1/N1
Kierunek: Mechatronika
ZAGADNIENIA w
roku akademickim 2023/2024

Projektowanie i wytwarzanie maszyn

Cechy techniczno-uzytkowe i przydatnos¢ technologiczna obrabiarek.

Napedy posuwu obrabiarek.

Struktury geometryczno-ruchowe obrabiarek i robotow.

Niezawodnos¢ uktadow mechatronicznych.

Zasady doboru elementow uktadu hydraulicznego.

Funkcjonalno$¢ zaworow w uktadach hydraulicznych i pneumatycznych.

Metody sterowania sitg i predkoscig w uktadach hydraulicznych i pneumatycznych.
Struktury kinematyczne robotéw przemystowych.

Zadanie proste i odwrotne kinematyki robotow przemystowych.

. Zasady tozyskowania.

. Wytrzymato$¢ materiatéw — proba rozciggania stali.

. Doktadnos$¢ przedmiotéw ksztattowanych metodami obrobki ubytkowe;.
. Uktady wspotrzednych w obrabiarkach i robotach sterowanych numerycznie.
. Podstawowe techniki wytwarzania stosowane w budowie maszyn.

. Parametry technologiczne obrobki skrawaniem.

. Polaczenia w budowie maszyn.

. Charakterystyki metrologiczne przyrzadéw pomiarowych.

. Idea pomiarow wspotrzednosciowych.

. Specyfikacja geometryczna wyrobu.

. Metody wytwarzania przyrostowego.

. Materialy stosowane w uktadach mechatronicznych.

. Proces projektowania wspomagany komputerowo.

Automatyzacja i robotyzacja

Struktura uktadu sterowania.

Kryteria jakosci pracy w uktadach sterowania.

Sterowniki PLC w uktadach mechatronicznych.

Zaklocenia w uktadach sterowania.

Regulator PID.

Sprawno$¢ energetyczna urzadzen mechatronicznych.

Silniki elektryczne.

Problemy techniczne zwigzane ze zmianami temperatury w urzadzeniach mechatronicznych.



31. Probkowanie 1 kwantyzacja oraz btedy zwigzane z tymi procesami.
32. Modelowanie w uktadach sterowania.

33. Struktura napedu urzadzen mechatronicznych.

34. Sensory w uktadach mechatronicznych.

35. Filtracja sygnatow.

36. Metody sztucznej inteligencji.

37. Programowanie obiektowe.

Wiedza og6lna

38. Prawa dynamiki Newtona.

39. Rachunek rozniczkowy w mechanice.
40. Parametry statystyki opisoweyj.

41. Prawo Ohma, Kirchhoffa.

42. Uktad automatycznej regulacji.

43. Prawo Hooke’a.

44. Prawa termodynamiki.

45. Rachunek wektorowy.

46. Rachunek macierzowy.

47. Prawo ochrony wtasnosci intelektualne;.
48. Bezpieczenstwo maszyn

49. Prawo popytu i podazy.

50. Niepewno$¢ pomiaru: standardowa, ztozona i rozszerzona.
51. Drgania uktadow mechanicznych.

52. Cykl zycia produktu

53. Czynniki stymulujace rozwoj robotyki.



